Ce plan est sujet aux réglements de la protection du droit d auteur.

1 2 | 5 6 7 v 8 9 10
32 52 51,5
14,5
Option:
! Indicateur de position mécanique
m, . 0 1 [ i 0|
q Lﬁw m /\1\
— | == % | ‘\h
[ 1 5 — /]
[ ] M |
- 1
T =T "
1‘ ) L m %
g N
s Ay \ g
— V) N
8| E il o
J 1 [ 1 O
S A Option: anneau de connexion
& douille ' =] sw 2 "
Option: d” lement Hoxiz ~
i % prion: accouptiemen 8
275 M12x1,25
()]
250 3| 5
F05 ©l 3
024 U
064
@55 131
0158
Vue A
annead de connexion
© o
>< dh
Y o
N
>< N
5 (o)}
1% [\e of|| °
Ny
K T d trées d
araudage pour entrées de chelle
®100 4xM12 \ D cdbles sgeloﬁ AR ou fiche el a u m a®
®100 4LxM16 \\ y, de données fechniques G@ 1:2 AUMA Riester GmbH & Co. KG
?110 4xM16 Date Nom
Edité | 2026-05-29| Golt -
®120  4xM16 ——— j/ Testé | 2026-06-01 VeoemSBerthumPI: L2X
148 047 235 oravd 202606 01Gollsev |/ PF-_.3X / PF-L6X
Toutes les dimensions en mm é\.l[J)P_’lgan(ieg:; GmbH & Co. KG —
Pour toutes les autres dimensions des servomoteurs 160 01 1873072026 [2026-05-29 |Gol %23734;4U7E<E>1§1Ei%(95—e{)m0ny U2'8468 ate 1
/réducteurs,cf. fiche de dimension la plus récente Eid | Revision Dale NU; Fax +49 7631/13218
1 | 2 ) 6 7 4 8 9 10




